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Firmware Disclaimer Information

1. The customer hereby acknowledges and agrees that the program technical
documentation, including the code, which is supplied by BEST HEALTH ELECTRONIC
Inc., (hereinafter referred to as BestHealth) is the proprietary and confidential
intellectual property of BestHealth, and is protected by copyright law and other
intellectual property laws.

2. The customer hereby acknowledges and agrees that the program technical
documentation, including the code, is confidential information belonging to BestHealth,
and must not be disclosed to any third parties other than BestHealth and the
customer.

3. The program technical documentation, including the code, is provided and for
customer reference only. After delivery by BestHealth, the customer shall use the
program technical documentation, including the code, at their own risk. BestHealth
disclaims any expressed, implied or statutory warranties, including the warranties of
merchantability, satisfactory quality and fitness for a particular purpose.

Copyright (C) BEST HEALTH ELECTRONIC Inc.
All rights reserved
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example i%ZHR

IESERER T IAP ISEBRIENFER - IMCUNRE— page BERK - ABEMRREA0~127 - HFA
IAP_Read 1E[@]

1. E#e-link5FH &1k
2. WEF NHEF
3. B HIT(ETIDEI000EEHIR)

41}
TERL BH66F2663 AUSEAIRAR - EM2ELl - REROMMIIEA—1F
1. BEMITE) 1AP_write_Page - BEXMIIROMKIB(EFMRIFT - BUEASEH) - 225HN

21 include ..\, \driver\udt.h" | e —
22 finclude *..\..\driver\Oscillators.h" fgaress: | | &
23 #include “..\._\driverilap.h”
an ADDR 0 1 2 3 4 5 3 7 8 9 a b = d = £
N . 3D60: 0000 0000 0000 DOOO 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 OO0O 0ooo 0000 0000
25 uints_t wrData[128]; 3D70:0000 0000 000D 0000 0000 0000 0000 000D DODD 0000 0000 0000 0000 0000 0000
26 void main() 3D80: 0000 0000 0000 DOOO 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 OO0O 0ooo 0000 0000
27 B 3D590: 0000 0000 0000 DOOD 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 OO0O 0000 0000 0000
b2 £ o LR g 3D&A0: 0000 0000 0000 DOOD 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0ooo 0000 0000
gg ,l #Jhﬁmﬁ}é’h éfﬁ&%ah}‘ F‘R?méfﬁ QD%EJ—‘ é‘(ﬁ %H‘J—‘ éfﬁ%ﬂ%ft ’QZ#ATWDT H:H 3DED: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 OO0O 0000 0000 0000
=] 3DCO: 0000 0000 0000 DOOD 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0ooo 0000 0000
28 // Eﬂ"Fls 595 Clﬂﬂk 3DD0: 0000 0000 0000 000D 0000 0000 00O 0000 0000 0000 0000 0QOD 9000 0000 0004
k1 Oscillators_Cfg(); 3DED: 0000 0000 0000 0OOO 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 OO0O 0000 0000 0000
32 GCC_DELAY(15000) ; 3DE0: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000

3JE00: 0000 0000 0000 000D 0000 0000 D000 0000 000D 0000 0000 000D 0000 0000 D000

2 /7 data init 3E10: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 DOOO D000 0000 0000 000D 000D 0000 0000 0000
3u uint8_t i 3E20° 0000 0000 0000 0000 0000 000D DOOD D000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 0000
a5 B for (0 = 05 1 < 1285 i) 3E30: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 DOOO D000 0000 0000 000D 000D 0000 0000 000D
36 i urpata[i] 3E40° 0000 0000 0000 0000 0000 000D DOOD D000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 0000
e s 3ES0: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 DOOO D000 0000 0000 000D 000D 0000 0000 000D
k 3E60° 0000 0000 0000 0000 0000 000D DOOD D000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 0000

2d 1/ Erase page 3JE70:0000 0000 000D 0000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
29 1AP_Erase_Page (8x3Fc0) ; 3EB0° 0000 0000 0000 0000 0000 000D DOOD D000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 0000
uo 77 Write Page 3ES0: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 DOOO D000 0000 0000 000D 000D 0000 0000 000D
i . 3EAD’ 0000 0000 0000 0000 0000 000D DOOD D000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 0000

> IAP_Urite_Page(Ox3fcO, urdata, 128); 3EB0: 0000 0000 0000 D000 0000 000D DOOO 0000 000D 0000 DODO DONO 0000 0000 0000
u2 /4 data clear . JECO: 0000 0000 00OD 0000 0000 0000 0000 0000 DODD 0000 0000 0000 0000 0000 0000
435 For (1= 85 i< 1285 iee)( 3EDD: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 D000 D000 0000 0000 000D 000D 0000 0000 000D
uy i urpata[i] - o 3EED: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 DOOD D000 00D 0000 000D 00D 0000 0000 000D

u 3EF0: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 000D
3E00: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 OGO 0000 000D 0000 0000 0OOD

3
8 // read iap data 3F10° 0000 0000 0000 0000 0000 000D DOOO D000 0000 0000 000D 000D
© mP Read (0x3Fc0, urData, 128): 3F20: 0000 0000 0000 QOO0 0000 0000 D000 000U 0000 0000 0000 000D

0000 0000 D000
0000 0000 D000
0000 0000 D000
0000 0000 0000

x5 % else < 3F30: 0000 0000 0000 D000 0000 DDOO D000 0000 000D 0000 000D 0000 0000 0000 D000
u9 17 WDTiE .i’(gﬁz%ﬂ?“ﬁ 3F40: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 000D 0000 0000 0000
Lo GGE_GLRWDT ( 3FS0: 0000 0000 0000 000D 0000 0000 D000 0000 000D 0000 0000 000D 0000 0000 D000

3FE0: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 000D 0000 0000 D000
51 ro 3E70: 0000 0000 0000 000D 0000 0000 D000 0000 000D 0000 0000 000D 0000 0000 000D
52 5 hile (1) { 3FB0: 0000 0000 0000 D000 0000 DDOO DOOO 0000 000D 0000 000D 0000 0000 0000 D000
53 GCC_CLRWDT(); 3F90: 0000 0000 0000 D000 0000 DDOO D0OO 0000 000D 0000 000D 0000 0000 0000 D000

0000 0000 D000
0000 0000 D000
0000 0000 D000
0000 0000 D000
0000 0000 D000
0000 0000 D000

© T £0° 0000 100 0000 0000 0000 bagy 0000 d0un 00go 0000 ow oot
55 ! 3FED: 0000 0000 0000 0OOO 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000

i * v | 3FCO: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0OOO
< > SFDO: 0000 0000 0000 DOOO 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 OO0O

e ernem | 2 cSan G o e and 2 e B 08 aue e pons
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21 - Adriver\udt b .
22 i - -Adriverbscillators.h" Address:
28 include "..\..\dviver\lap.n'
5 ADDE O 1 2z 3 4 5§ 7§ 4 b =
3D60: 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 0000 00OO 0000 0ODO 0OOO
25 uints_t urData[128]; 3D70° 0000 0000 0000 DOOD 0000 DOOO 000D 0000 DOOD 0000 DOOO 000D 0000 DOOD DODD DOOO
26 uoid main() 3D80° 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D
s I I8 SR S0 B Ghie B A8 SE S B Ch b o B8 Lt bt
=7 5 =7 05 BT 55
;g “ MB&EEEJ: @mﬁ%éﬁi.%[‘,ﬂ‘b‘m@m AR LT ST LEELEE  F2AEWTEET | 0k oooo 0000 0000 0000 0000 0000 000D 0000 000D 0000 0000 DO0O 0000 000D DO DOOD
8 3DC0- 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
30 11 cunflg sys cluck 3D00° 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D 000D 000D 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D
31 Oscillators_CFgO); 3DED- 0000 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 0000 0000 0000 000D 000D 0000 000D
32 GCO._DELAY(18600) 5 3DF0. 0000 0000 0000 0000 00Q0 0000 00OO 0DQO 0000 00QO 0DOO 0DOO 0DOO 0DOO Q0¢O Q000
= 77 Tata init 3E00: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D 0000 000D 0000 0000 000D 000D 000D 0000 000D
i 5 3ELD: 0000 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
34 uints_t i: 3E20: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 D000
35 5 For (1= B3 i < 1285 ir+)K 3E30- 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
36 urbata[i] = is 3E4D. 0000 0000 00O0 00QO 00QO 00QO 00OO 0DQO 00GO 00QO 0DOO 0DOO 0DOO 0DQO Q0G0 Q000
= 5 3ES0° 0000 0000 0000 0000 000D 0000 000D 0000 000D 0000 0000 000D 0000 000D 0000 000D
3E60: 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
38 /¢ Erase page 3E70° 0000 0000 0000 0000 000D 0000 000D 000D 000D 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D
39 1AP_Erase_Page(®x3fcB); 3E80- 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
48 /7 Urite Page 3E30° 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 00D 00D 0000 000D
_ 9 = n 3EAD: 0000 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 0000 0000 000D 000D 000D 0000 000D
:3 " :?Pﬂ";’tg e e 3EBO0. 0000 0000 0000 0000 00D0 000D DODO 000D DODO 0000 0000 DODO 000D 00D 00D DOOD
/4 data clear . 3EC0: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000 000 000 000 00O 0000 0000 0000
4 5 F (= 85 i< 1285 ie){ 3ED0- 0000 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
B ! wbata[i] - 8; 3EED: 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D
5 ; 3EFD- 0000 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 0000 0000 000D 000D 000D 0000 000D
i 74 vead iap d 3F00- 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
3FL0° 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D 0000 000D 0000 0000 0000 000D 000D 0000 000D
= lRP Read(nxafcn, urData, 128); 3F20: 0000 0000 0000 00O 00O 000 00O 000 000 000 000 000 000 000 0000 0000
48 g 3 else { 3F30° 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D
19 // UDTIEEH B G 3F40- 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
- CC_CLRUDT(): 3F50- 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
- ; 3F60° 0000 0000 0000 000D 000D 0000 000D 0000 000D 0000 0000 0000 0000 0000 0000 000D
51 y o 3F70: 0000 0000 0000 00O 00O 000 000 000 000 0000 000 000 00O 0000 0000 0000
52 g hile (1) ¢ 3F80° 0000 0000 0000 000D 000D 0000 000D 0000 000D 000D 0000 0000 0000 0000 0000 000D
53 GCC_CLRUDT(); 3F90- 0000 0000 0000 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 000D 0000 000D
© I | C1 0000 2000 0200 0000 0000 000 0ono 0000 900 00go gong noon 00 90go pono nown
g — 3FED: 0000 0000 0000 0000 0000 000D 0000 0000 000D 0000 0000 0000 000D 000D 0000 000D
PB v | 3FC0: 0100 0302 0504 0706 0308 0BOA ODOC OFOE 1110 1312 1514 1716 1918 1B1a 1DIC 1FIE
< > | 3FD0:2120 2322 2524 2726 2928 2B2A 2D2C 2F2E 3130 3332 3534 3736 3938 3B3A 3D3C IFIE
- 3FED: 4140 4342 4544 4746 4948 4B4A 4DAC 4F4E 5150 5352 5554 5756 5958 SESA SDEC SFEE
4 Q) maime X| B lpe | () lsph b 3FF0 616D 6362 6564 6766 6968 6B6A GDEC GFEE 7170 7372 7574 7776 7378 7B74 7D7C 7F7E

3. BF#7173 Gccc_Nop -
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* Firmuare Disclaimer Information o] e Space
*
= 1. The customer hereby acknowledges and agrees that the program technical ation, incl |[||E_®urbata 020180 Ran
* code, which is supplied by BEST HEALTH ELECTRONIC Inc., (hereinafter referred to as BestHe. — ® urbata[@ 9z0180 Ran
= proprietary and confidential intellectual property of BestHealth, and is protected by copy [— & urData[1 020181 Ram
* other intellectual property laus. |— & wrbata[2 0x0182 Ran
* |— & wrbata[3 0x0183 Ran
= 2. The customer hereby acknowledges and agrees that the program technical ation, incli [ & urData[ Bx0184 Ram
* code, is confidential information belonging to BestHealth, and must not be disclosed to an [ & urbata[s 8%8185 Ran
: other than BestHealth and the customer. — @ urData[6 Bx0186 Ram
* 3. The program technical documentation, including the code, is provided and for customer refel [ urbata[7 0x0187 Ram
* only. AFter delivery by BestHealth, the customer shall use the progranm technical a [ & urbata[8 0x 0188 Ram
* the code, at their own risk. BestHealth disclaims any expressed, implied or statutory warr. [— & urbata[? 020189 Ran
* the warranties of merchantability, satisfactory quality and fitness for a particular purpo: [— & wrData[1 ox018a Ram
* — & wrData[11 ox818b Ran
* <h2><center>Copyright (C) BEST HEALTH ELECTRONIC Inc. All rights reserved</center></h2> — & urData[12 oxe18c Ram
e lude <staint.ns — & wrpata[13 ox018d Ran
finclude “"..\..\driver\wdt.h" — o urbata[14, oxo18e Ran
#include “..\..\driver\0scillators.h" [—  urbata[15 OxUT8F Ran
#include "..\..\driverilap.h" — 6 urbata[16 820198 Ram
— & wbata[17 0x0191 Ran
uints_t wrData[128]; |— & wbata[18 0x0192 Ran
void main() |— & wbata[19 0x0193 Ran
— & wrbata[28 0x019% Ran
2 HER R A FEENSERESERTWEN, IRE FEEMN ) $0T REEADEL - RZHTwTE |— & wbata[21 0x0195 Ran
if (_to ::r? 1 —'“1: N R — ¢ wrbata[22 0x0196 Ran
;;cﬂ;aigr?a;(;’g [ ¢ wbata[23 0x0197 Ran
GCC_DELAY(13080) ; — ¢ urbata[24 0x0198 Ran
/7 data init |— ¢ wrbata[25 0x0199 Ran
uints_t i; — ¢ wbata[2é 0x019a Ran
For (1 = 8; 1 < 1283 d++)¢ — ® wrpata[27 0x0190 Ran
. wepata[i] - i; — e urpata[zs ox019c Ran
3/ race pane — o wrpata[2? ox019d Ran
IRF_EraseEFagE(UxSF:“): — o urbata[ 39, Jzmoe fan
77 Write Page — & urData[31 0z 019F Ram
IAP_Write_Page(0x3fc@, urData, 128); —
7/ data clear — & wbata[33 0x01a1 Ran
For (i = 0; 4 < 1285 dre){ — & wrbata[3h ox01a2 Ran
| wrData[i] = 0 |— & wbata[35 0x01a3 Ran
b |— & wbata[36 ox01ah Ran
// read iap data I @ urbata[37 oxB1a5 Ran
\ Eli:l’fkead(ux(ﬁ:cﬂ, urbata, 128); ¢ wrbata[38 5xB18 Ran
ssepn — ¢ wrbData[39 ox01a7 Ran
éénwglﬁﬁﬁzﬁ?ﬂﬁﬁ [ ¢ urData[hp oxB1a8 Ran
N - — ¢ wrbata[s1 ox01a9 Ran
hile (1) { (— & urData[42 ox@1aa Ram
GCC_CLRUDT(); — e wrbata[a3 ox01ab Ran
GCC_NOP(); — & urData[44 ox01ac Ram
} — o wrpata[#s ox01ad Ran
* — & urData[46 ax01ae Ram
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